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INTRODUCCION

La mecatrdénica es una rama bastante desconocida de la ingenieria industrial, ya que se maneja como
ingenieria aparte, sin embargo, es parte importante de la industria y para la ingenieria industrial. A

continuacién de mencionara que es la mecatrénica, a groso modo, algo de historia entre otros temas que

se verdn en esta presentacion.
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DEFINICION DE INGENIERIA

Las ingenierias buscan describir el mundo que nos rodea. Se puede
decir que son los cimientos de |a tecnologia actual y gran parte del
progreso de la humanidad. Una ingenieria tiene el objetivo de
desarrollar un pensamiento |agico en |os alumnos para resolver

problemas con ingenio. Se dicen que son ingenierias duras debido a |os

altos indices de reprobacidn en materias relacionadas con
matematicas (De la Cruz, 2008).




DEFINIEII]NES DE MECATRONICA

Mecatrdnica es una disciplina integral, conformada por
sistemas de relaciones interactivas de carécter intensa, que
busca unificar diferentes areas y saberes de |a ingenierfa, en

particular, los provenientes de la electrdnica y |a
electromecéanica (Alciatore y Histand, 2008; De Silva, 2003).




Utra definician de la mecatrdnica aparece en el libro de W. Bolton titulado
“Mecatranica: sistemas de control electranico en ingenieria mecénicay
electranica’, donde el define mecatranica: “El termino mecatranica es
usado para describir |a integracidn de sistemas de control basados en
microprocesadores, sistemas eléctricos y sistemas mecanicos. Un
sistema mecatranica no es simplemente |a unidn de sistemas eléctricos y
mecanicos, y es mas que un simple sistema de control: es una integracidn
completa de todo |o anterior... “W. Bolton.

Mecatronica
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BREVE HISTORIA DE LA MECATRONICA

1 Histaricamente, el desarrollo de la mecatranica ha cubierto tres

etapas. La primera corresponde a la introduccitn de |a palabra en el

O medio industrial y su aceptacitn. Durante esta etapa las tecnologias
que la integran se desarrollaron independientemente. La sequnda se
inicia a comienzos de los afios 80 y se caracterizd por |a integracian
sinérgica de sus diferentes tecnologias, como la integracion de la
dptica a la electranica para conformar la opto electranicay el
disefio integrado de hardware / software. La tercera puede
considerarse como la que inicia la era de la mecatranica propiamente y
se basa en el desarrollo de la inteligencia computacional y los
sistemas de informacidn. Una caracteristica importante de esta
etapa es la miniaturizacion de los componentes en forma de micro
motores y micro sensores integrados en el micro mecatranica.
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Las disciplinas centrales de la Mecatrdnica estén establecidas por su
mismo nombre, mecéanica y electrdnica. Literalmente, el término
1 I . . .,
meca’ se debe entender como un amplio aspecto de |a ingenierfa
mecanica, mientras que por ‘tranica’ se debe entender un conjunto de
disciplinas relacionadas con la microelectranica y las tecnologias de |3
informacian.
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REVOLLCION MECATRONICA

la mecatranica es una disciplina bastante joven a comparacian, ya que
|a tecnologia no |leva demasiados afios con nosotros. En los dltimos
veinte afios, la comunidad cientifica ha sido testigo de una revolucidn
tecnolagica en el desarrollo de productos y procesos, desde bienes de
consumo hasta sistemas de automatizacitn industrial. Esta revolucidn
estd basada en la integracian de sensores y actuadores controlados

por computadora conformando mecanismos de sistemas Mecatranicos.




MECATRONICA EN LOS ROBOTS

La mecanica contribuye en el disefiny seleccidn de componentes
para la estructura del robot, como: materiales, mecanismos,
articulaciones, transmisiones, motores, analisis de |a cinematica,
andlisis de |a dindmica, analisis de cargas, momentos de inercia,
confiabilidad y sequridad. La electricidad y electrdnica contribuyen
en el disefio y seleccion de componentes, como: sensaores,
transductores, circuitos, redes, servomecanismos, interfaces,

amplificadores, convertidores de sefiales, acondicionadores de
sefiales, sistemas de potencia y sistemas de visian.



CONCLUSION




FUENTES DE CONSULTA

Bolton, W. (2010). Mecatronica, sistemas de control electronico en la ingenieria mecéanica y eléctrica.
Alfaomega.

Arthur Erdman, George Sandor, Diseiio de Mecanismos Analisis y Sintesis, Prentice Hall 1997.

William Bolton, Mecatrénica Sistemas de control electronico en ingenieria mecanica y eléctrica, Alfaomega
Grupo Editor. 2001

Niebel B. y Fraybailds A. (2009).ingenieria industrial. Duodécima edicion: Mc Graw Hill.

W. Bolton(2009). Mecatronica segunda edicion: Alfa omega.
Stincer J. (2012), Introduccion a la ingenieria industrial: RED TERCER MILENIO S.C.
Camacho M. (2016). Introduccioén a la ingenieria industrial.

Gabriel Baca U., et al (2014), introduccion a la ingenieria industrial: segunda edicion: Grupo editorial patria



= z<
B <Xz
- —

GRAC |AsmTo|'|AN K

ARIGATO

SHUKURIA ™ 21

v OF GOZAIMASHITA é =

mms:<

EFCHARISTO rcwr

5 O




